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Разработан программно-аппаратный комплекс, отличительными особенностями которо-

го являются встроенные функции поддержки технологии динамически подобных летающих 

моделей. 

Основные возможности, предоставляемые созданным комплексом: анализ, сравнение и 

итерационное уточнение математического описания летательного аппарата и системы автома-

тического управления полетом; разработка алгоритмов и программ бортового радиоэлектрон-

ного оборудования и наземного пункта управления; визуализация полета; тренажер летчика-

оператора и инженера-оператора; управление беспилотными летательными аппаратами в ав-

томатическом и ручном режимах полета. 

A hardware-software complex with built-in support functions for the technology of dynamical-

ly-scaled flying models has been developed. 

The fundamental functionality provided by the complex includes the analysis, comparison, and 

iterative refinement of the mathematical description of the aircraft and automatic flight control sys-

tem; development of algorithms and programs for on-board electronic equipment and ground control 

station; visualization; flight simulator for the pilot and engineer; control of unmanned aerial vehicles 

in automatic and manual modes. 
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